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Actuador de giro

Tipo de paleta

Serie CRB2-Z

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

.aracteristicas

 Disefio compacto.

» Opci6n de doble paleta para mayor par.

+ Teniendo una forma externa redonda, es
extremadamente compacto sin protrusiones externas.

+ Se puede montar directamente.

+ Detectores magnéticos y regulador de angulo
disponibles.

.mbolo

.>rma de pedido: modelo bésico

Sin unidad de
deteccion magnética

— 180
—[180] [S|

CRB2 %
CDRB2 B

Con unidad de
detector magnética

S| Z

@0 Posicion de la

conexion
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I I I T R I I T I R I I I I I I R I I I I I I R P I I Y )

Actuador de glro .compacto / Modelo de paleta Serle.QRB”Z Z 825
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.:njunto de brida / Ref.

(Excepto para 940)

Conexion lateral

E | Conexion axial Tamafo Ref. del conjunto
O ina v maaeacey <= “Tipo de paleta _ = o ioe0 s
9 Montaje % S | Paleta simple 15 P211090-2
B |Modelo basico 20 D | Doble paleta 20 P211060-2
30 P211080-2
Tipo de eje 2_0
S | Eje simple * _40 Angulo de giro
W | Doble eje ** 90| 90°
* Eje simple con chaflan simple (tamafio 10 a 30); chaveta Paleta simple| 180 | 180°
(tamafio 40) 270 | 270°
=x Doble eje con chaflan _S|mple (tamafio jo a 30) ) Doble paleta 90| 90°
Chaveta de eje largo, eje corto con chaflan simple (tamafio 40) 100 | 100°

Nota) Si se monta un detector magnético en el actuador de giro,
solo estara disponible el modelo de doble eje (W).

.)rma de pedido: con regulador de angulo

Sin unidad de
deteccion magnética

CRB2 BWU
I 1
CDRB2 B WU

—[180][S|
80| [S]

Con unidad de
detector magnética

Z
Z

—[ —Ll Tamaio Tipo de paleta Detectores magnéticos

Con Qetectpr’mggnetlco Montaje 10 _S |Paletasimple . p gopq (montaje en el lado derecho PNP)
Unidad e iman integrado B | Modelo basico 15 D | Doble paleta - D-S991L (montaje en el lado derecho NPN)
20 Angulo de giro + D-S7P1L (montaje en el lado derecho PNP)
. " - e » D-S791L (montaje en el lado derecho NPN)
Con unidad de regulacion de angulo i Pal 90| 90° » D-S9P2L (montaje en el lado izquierdo PNP)
40 aleta 180| 180° - D-S992L (montaje en el lado izquierdo NPN)
simple 270| 270° » D-S7P2L (montaje en el lado izquierdo PNP)
» D-S792L (montaje en el lado izquierdo NPN)
Doble 90, 90° Nota) Para méas opciones, consulte la seccion

.eQOmendaCién de producto paleta_| 100] 100° Detector mggnético’, pagina 1025.

Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.

Productos en stock para una rapida entrega

CRB2BW10-90SZ
CRB2BW15-90SZ
CRB2BW20-90SZ
CRB2BW30-90SZ
CRB2BW40-90SZ
CRB2BW10-180SZ

CRB2BW15-180SZ
CRB2BW20-180SZ
CRB2BW30-180SZ
CRB2BW40-180SZ
CRB2BW10-270SZ

CRB2BW15-270SZ
CRB2BW20-270SZ
CRB2BW30-270SZ
CRB2BW40-270SZ
CRB2BW10-90DZ

CRB2BW15-90DZ
CRB2BW20-90DZ
CRB2BW30-90DZ
CRB2BW40-90DZ
CRB2BW20-100DZ

@ Productos relacionados

Series AS - Reguladores de caudal - pagina 1258
Serie SY - Valvulas - pagina 74, 110, 129
Serie SV - Valvulas - pagina 29

Serie VQC - Valvulas - paginas 221

Serie AC - Tratamiento de aire - pagina 1079
Serie IDK - Tubo de control de humedad - pagina 1180
Serie TU - Tubos - pagina 1253

Serie KQ2 - Racores - pagina 1214

l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catélogos especificos o nuestra informacién online.
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.racteristicas técnicas de la paleta simple

Modelo (tamafio) CRB2BL10-0S | CRB2BL15-0S | CRB2BOI20-0S | CRB2BLI30-0S | CRB2BLA0-0S
Tipo de paleta Paleta simple
Angulo de giro 90°,180°] 270° [90°,180°] 270° | 90°,180°,270°
Fluido Aire (sin lubricacién)
Presion de prueba [MPa] 1.05 | 15
Temperatura ambiente y de fluido 5 a 60°C
Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 | 1.0
Presion min. de trabajo [MPa] 02 | 0.15
Rango de ajuste de la duracion del giro [5/907) N2 1) 0.03a0.3 0.04a20.3 | 0.07a0.5
Energia cinética admisible [J] Nota 2) 0.00015 0%88;5 (;) 5&34 (? '(?125 ggg
Carga del eje| Carga radial admisible 15 15 25 30 60
IN]  [Carga axial admisible 10 10 20 25 40

Modelo de cojinete Rodamiento a bolas
Posicién de conexion Conexion lateral o conexion axial
Tamafio de conexion (conexion lateral, conexion axial) M3 x 0.5 M5 x 0.8

90° 0 a 85°
Rango de regulacion del angulo | 180° 0a175°

270° 0 a 230° | 0 a 240° 0 a230°
Montaje Modelo bésico, modelo con brida Modelo basico
Detector magnético Montable (sélo conexiones laterales)

-racteristicas técnicas de la doble paleta

Modelo (tamafio) CRB2BJ10-0D | CRB2BI{5-0D | CRB2BI20-0D | CRB2BLIS0-UD | CRB2BL40-CID
Tipo de paleta Doble paleta
Angulo de giro 90°,100°
Fluido Aire (sin lubricaciéon)
Presion de prueba [MPa] 1.05 | 15
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 | 1.0
Presion min. de trabajo [MPa] 0.2 | 0.15
Rango de ajuste de la duracion del giro [s/90°] Nota 1) 0.0320.3 0.0420.3 | 0.07a0.5
Energia cinética admisible [J] 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04
Cargadelee | Carga radial admisible 15 15 25 30 60
(N] Carga axial admisible 10 10 20 25 40

Modelo de cojinete Rodamiento a bolas
Posicion de conexion Conexion lateral o conexion axial
Tamario de conexion (conexion lateral, conexion axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8

” . 90° 0 a 85°
Rango de regulacion del angulo

100° 0a90°

Montaje Modelo bésico, modelo con brida |Modelo basico
Detector magnético Montable (s6lo conexiones laterales)

Nota 1) Asegurese de utilizar el producto dentro del rango de regulacion de velocidad. Si se supera

la velocidad maxima (0.3 s/90°),

puede causar adherencia o fallos en el funcionamiento.

Nota 2) Los numeros de la parte superior de esta seccion de la tabla indican el factor de energia
cuando se usa el tope elastico (al final del giro), mientras que los nimeros de la parte
inferior indican el factor de energia cuando no se usa el tope elastico.
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.cteristicas técnicas de brida

Ref. conjunto: P211070-2 (para tamafio 10)

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento conico y taladro pasante M3

4x 3.5

Tornillo de cabeza
avellanada M3 (3 uds.),

0.5
1.5

25

Ref. conjunto: P211060-2 (para tamano 20)

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento conico y taladro pasante M4

4x 04.5

Tornillo de cabeza
avellanada M4 (3 uds.)

Brida

13
16.8

Actuador de giro

3.2

I!IJ E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.

Ref. conjunto: P211090-2 (para tamafio 15)

6 x tornillo de cabeza avellanada para
4x 3.5 asiento conico y taladro pasante M3

Tornillo de cabeza

avellanada M3 (3 uds.)
Brida ‘

15.5

Actuador de giro

Ref. conjunto: P211080-2 (para tamano 30)

6 x tornillo de cabeza avellanada para

4x 055 asiento conico y taladro pasante M5
|
1
0
Te]
O
Tornillo de cabeza
avellanada M5 (3 uds.)
Brida [oe}
2| 8

Actuador de giro

0
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.nensiones: 10, 15, 20, 30, 40 (Modelo basico)

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para angulo de giro de 90° y 180° con la conexion B presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Eje simple/CRB2BS|:|-I:|S/D CRB2B[]10-[]S CRB2B[I[J-[ISE/DE
<Posicién de conexion: Conexion lateral> <Posicion de conexion: <Posicion de conexion:
Conexion lateral> Conexion axial>
*Q3 (Rosca) Conexiéon A N Conexiéon B
w 2xR |
'\’_\d OO 2x M3 x 0.5 (prof. 4) T Vike
— Sélo tamarfio 10
— (para unidad de montaje)

> - _}
o L
c
o — | ——
Qo
=}
®
»

€Q1 (Rosca) / \3 x €Q2 (taladro pasante)

Eje simple Doble eje/CRB2BWLI-[]1S/D
<Posicién de conexion:
Conexion lateral>

En el modelo de tamafio 40, una chaveta gE

paralela reemplaza el chaflan simple. L Tamano 40
N
L ] * 0
oF © a 4 Qo0 !
[ 1 !
; ; I |
Cuerpo (B N [ = |
= . 1 g
m
Cuerpo (ﬁ! ;— ' —é\ ‘@' ‘@'
Qg 17T ] Dimensiones < I [T 0
de la chaveta L1 b L J
B ~f | ©
of Modelo | b (h9) | h(hg)| L1 L
2xR oA CRB2BL40| 4 5030 | 40030 20 - oE
*3x Q3
€3xQ1 *

&)

*\
€

Conexion A Conexion B
[mm]
Modelo A|B|C|D]|E@g? | Fmho |G1|G2| J |K|L|M|N|P *Q1 ’%2 *Q3 R|S|T|Vi|V2|W]| X |Y
gggggg}gg; 20 | 15| 8 |14 | 4558 | 95 | 3|1 ]5]9|05[95[95|24 '(Vg 6 | — | M3 |14 [36|30 |37 |198]85|145
gggggglgEEE 34| 20| 9 |18 | 550 |1200s | 4 |15|6 10|05 14|10 |29 (';”g) 6 '2’5'? M3 (19 | 7.6 [39.5| 47 | 21 | 11 | 17
ggg;ggngEE 42129 | 10 | 20 | 67558 |14 50 |45|15] 7 [10]|05]20 |13 |36 (1’?5) 1 (yg) M5 |24.5(105(50.5| 59 | 22 | 14 | 21
ggggggggEEE 50 | 40 | 13 | 22 | 80%0 |16 50 | 5| 2 | 8 |12]10[ 26| 14|43 (';"g) 165 ('\1"3) M5 |345| 14 | 64 | 75 | 24 [155| 25
ggggggzgg& 63 | 45 | 15 | 30 [ 1055 |25 505 |65|45] 9 |20 15|31 |20 |56 (';”g) 175 ('\1"8) M5 [39.8| 17 [79.5| 90 | 30 | 21 |31.6
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ensiones 10 (Modelo basico)

Doble paleta
® | as siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

CRB2B[110-LIDE

Eje simple/CRB2BS[]-10D
<Posicién de conexion: Conexion axial>

<Posicion de conexion: Conexion lateral>

Conexion A Conexiéon B

198 2Xx M:ix 0.5 9.5
(conexion)

0
]
= ] 6 x M3 x 9.5 (prof. 3) ‘ | . g
ﬂ (para unidad de montaje) ‘ ‘ ) ﬁ ) uv:. g
— = @ L8 = ‘*%f g
=9[4 ' 0 <

[ee}

= i Pasante en el cuerpo (B) ¢ Pasante en el cuerpo (B) .
rosca con marca @ rosca con marca
6| 145
Eje simple Doble eje/CRB2BW10-D
<Posicion de conexion:
0 .z
09h9 5036 Conexion lateral>
0497001
0.5
2xM3x0.5
Cuerpo (B) °’I__ ®| @ <

A
Cuerpo (A) ¢ & J‘I;—th _—ﬁ)__—,_l €
A N

9.5

14
39

]
]
24

MLl
: |
Conexion A Conexion B 0.5 t
0497 5016
29h9_§ 036
029

Los 3 orificios de montaje con las
marcas se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.

€3 x M3 x 0.5 (prof. 6)

L 4

Conexion A Conexiéon B

l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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.mensiones 10, 15, 20, 30, 40 (Modelo basico con unidad de deteccion magnética)

Servicio de

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para angulo de giro de 90° y 180° con la conexion B presurizada.

En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

CDRB2BW10/15-[1S
CDRB2BW15-[ 1D

CDRB2BW40-]S/D

CDRB2BW20/30-[]S/D

W
w.
& —
~20.5
oA oA
oF F -
2 En el modelo de tamafio 40,
oE oF una chaveta paralela
reemplaza el chaflan simple. L
of | 4 |
(O] oa
N : |
= Elna i ° i
- S
g e l >0
>xR O [ i 0
® X ) :
S I T[]
Detector [T =5
'ﬂ@ magnético / . " © 2xR 3
ﬁ ﬁ © @ i |1 i
|
oY U’
LJ oY
(Los 3 orificios de montaje con las marcas % Detector magnético
se usan para apretar el actuador y no
para montaje externo.)
* Tamario 40 CDRB2BW20/30/40-[]S/D
3 x Q (CDRB2BW10) o L
6 x Q (CDRB2BW15) . Ty 46xQ
4 -0.030 «
¥ ] ]
Conexion A Conexion B
Dimensiones de <
la chaveta L1 b
Modelo b (h9) | h (h9) L1
o o Conexion A Conexion B
CRB2B[40 |4 3030 |4 000 | 20
[mm]
Modelo A B C D E (g7) F (h9) G K L M N P Q R T w Y
CDRB2BW10LIS | 29 | 15 | 29 | 14 | 405% | 990 | 3 | 9 | 05 | 95 | 95 | 24 |[M3x0.5prof. 6| M3 | 3.6 | 19.8 | 18,5
CDRB2BW15-[1S -0.004 0
CDRB2BW15L1D 34 | 20 29 18 50016 | 120043 4 10 | 05 | 14 10 | 29 |[M3x0.5prof.5| M3 | 7.6 | 21 | 185
CDRB2BW20-[JS -0.004 0
CDRB2BW20-L1D 42 | 29 30 | 20 6 0016 | 140043 | 45 | 10 | 0.5 | 20 13 | 36 |[M4x0.7prof.7| M5 | 10.5 | 22 25
CDRB2BW30-[1S 0.005 0
CDRB2BW30L1D 50 | 40 31 22 8 0020 | 16,0043 5 12 | 1.0 | 26 14 | 43 | M5x0.8prof.10| M5 | 14 | 24 25
CDRB2BW40-[1S -0.005 0
CDRB2BW40L1D 63 | 45 31 30 | 104000 | 250052 | 65 | 20 | 1.5 | 31 20 | 56 |M5x0.8prof. 10| M5 | 17 | 30 | 31
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ensiones 10 (Modelo béasico con unidad de deteccion magnética)

Doble paleta e Las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.
CDRB2BW[I-10D

19.8

E:’f@@\'cﬂ

(73
o
3
o

°
[}
=
=
o

<

029
29h9 o3¢
0497 50%
05 .
2xM3x0.5
i )
Hik ® A I_ -
9.5 |
— 0
[}
J < -6~
5 N N & M
1o [1 L I |
® . )
B [T 11
o

=
===

218.5

Los 3 orificios de montaje con las
marcas se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.

@3 x M3 x 0.5 (prof. 6)

Conexion A Conexiéon B

l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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-'nensiones: 10, 15, 20, 30, 40 (con regulador de angulo)

ZSNC

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para angulo de giro de 90° (sin unidad) cuando la conexion B esta presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

CRB2BWU10/15/20/30/40-(1S
CRB2BWU15/20/30/40-L1D

CRB2BWU10-CID

oA En el modelo de 229
tamario 40, una -0
oF chaveta paralela 09h9 5006
oE reemplaza el chaflan 0497 505
simple. L’ 0.5 -
N\ me 2x M3 x0.5
X
ol O [ o ¥ °’1_ ©
T 9.5 _ i
0
| N '_t s = O’I
@ - ! %
_4, [ a M TN
| M ol A1 =l inE s
o © 2xR © !
M O N un M - M M
<
Los 3 orificios de montaje con las
(Los 3 orificios de montaje con las marcas % matlrca:js*se usan para ?pretartel
se usan para apretar el actuador y no actuadory no para montaje externo.
para montaje externo.) 3 X M3 x 0.5 (prof. 6)
Pasante ©3.4 en el cuerpo (A
* 3 x Q (CRB2BWU10) po (A)
6 x Q (CRB2BWU15, 20, 30, 40) *
*
X ;
- L 4 -
Conexion A Conexién B Conexion A Conexion B
Tamafo 40
Ny
4
-0030 «
] ]
Dimensiones <
de la chaveta L1 b
Modelo b (h9) | h (h9) L1
CRB2BWU40 | 4 3050 | 45030 | 20
[mm]
Modelo A B C D E (g7) F (h9) G K L M N P Q R T
CRB2BWU10-01S 29 | 15 | 195 | 14 450 | 9%0s | 3 9 | 05| 95 | 95 | 24 | M3x05prof.6 | M3 | 3.6
gggggamg:gg 34 | 20 [ 212 18 500 | 1200 | 4 | 10 | 05 | 14 | 10 | 29 | M3x05prof.5 | M3 | 7.6
ggg;gwﬂgg:gg 42 | 29 | 25 | 20 6790% | 14005 | 45 | 10 | 05 | 20 | 13 | 36 | M4x0.7prof.7 | M5 | 10.5
gggzgwggg:gg 50 | 40 | 29 | 22 800 | 16003 | 5 | 12 | 1.0 | 26 | 14 | 43 |M5x08prof.10| M5 | 14
gggggmﬁg:gg 63 | 45 [ 363 | 30 | 10295 | 250, | 65 | 20 | 1.5 | 31 | 20 | 56 |M5x0.8prof. 10| M5 | 17
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.mensiones: 10, 15, 20, 30, 40 (con regulador de angulo y unidad de deteccidbn magnética)

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para angulo de giro de 90° (sin unidad) cuando la conexion B esta presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

CDRB2BWU10/15-01S
CDRB2BWU15-L1D

CDRB2BWU40-1S/D

CDRB2BWU20/30-1JS/D

\s@

(HASP)

Actuadores

oA
oF oA
En el modelo de tamafio
oE oF 40, una chaveta paralela
E reemplaza el chaflan L
Lo 2 simple. i
| \
:cl: 3‘]_
G]=) o|o
[ | [
_ N[ N
m Il Il
5 £ @
L [1 Q Ry Q
>xR L [ ] I
L1 | | R
] %) =]
.@ ] 2xR
Detector < — el
magnético R = o
@ [T TT i—,:
| |
Ul i ;
| 0o i @ =
oY U’
oY
o . Detector magnético
(Los 3 orificios de montaje con las
marcas %se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.)
3x Q (CDRB2BWU10) * Tamafio 40 CDRB2BWU20/30/40-JS/D
[aV)
6 x Q (CDRB2BWU15) L { ] €5xQ
4 _0030 «
* [ i R v
Conexién A Conexion B
Dimensiones <
de la chaveta
L1 b Conexion A Conexiéon B
Modelo b (h9) | h (h9) L1
CDRB2BWU40 | 4 5050 | 4 50s0 | 20
[mm]
Modelo A B C D E(g7) F(h9) G K L M N P Q R T W Y
CDRB2BWU10-0S | 29 | 15 [455| 14 | 4250% | 90| 3 | 9 | 05| 95 | 95 | 24 | M3x05prof.6 | M3 | 3.6 | 19.8 | 18.5
ggsgigwmgzgg 34 | 20 | 47 | 18 | 500 | 1200 | 4 | 10| 05 | 14 | 10 | 29 | M3x05prof.5 | M3 | 7.6 | 21 | 185
ggggggwazg:gg 42 | 29 | 51 | 20 | 600% | 1490 | 45 | 10| 05 | 20 | 13 | 36 | M4x0.7prof.7 | M5 | 10.5| 22 | 25
gggg:gwggg:gg 50 | 40 [555| 22 | 8799 | 160, | 5 | 12| 1.0 | 26 | 14 | 43 [M5x08prof.10| M5 | 14 | 24 | 25
ggggigwmg:gg 63 | 45 |622| 30 | 10709 | 25%,.,| 65 |20 | 1.5 | 31 | 20 | 56 |M5x08prof.10| M5 | 17 | 30 | 31

l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catélogos especificos o nuestra informacién online.
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-ensiones: 10 (con regulador de angulo y unidad de deteccion magnética)

Doble paleta ® Las figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

CDRB2BWU10-L1D
19.8

029

5 29h9.503s
s 0497501
o 0.5
-o‘ — -
e 2xM3x0.5
[}
- ! | 2
9.5 N
0
[¢))
< -6~
R [ Sy R |
1| [1 O [7L_0O
wn
<
- I N
o &,
® [T 11
1l L
ﬁ 018.5 ﬁ

Los 3 orificios de montaje con las
marcas kse usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.

93 x M3 x 0.5 (prof. 6)
Pasante ©3.4 en el cuerpo (A)

Conexion A Conexién B






